
B o c t o k - 3 D
трехкоординатная комбинированная твердотельная 
радиолокационная станция VHF и S диапазонов

Назначение Обнаружение воздушных объектов, определение их азимута, дальности,
высоты и скорости полета, сопровождение трасс и распознавание классов 
воздушных объектов (ВО), передача радиолокационной информации в 
автоматизированную систему управления.

Возможности • обнаружение и сопровождение трасс ВО на дальностях до 360 км, в
пределах 360 градусов по азимуту и от минус 3 до 45 градусов по углу места;
• автоматическое измерение первичных координат — дальности, 
азимута и радиальной скорости каналом VHF диапазона, а также азимута, 
дальности и угла места каналом S диапазона;
• автоматическое распознавание классов сопровождаемых ВО;
• трехканальные автокомпенсаторы активных шумовых помех, 
действующих по боковым лепесткам диаграмм направленности антенных 
систем VHF и S диапазонов, системы подавления пассивных помех, 
противодействия постановщикам прицельных помех;
• цифровые формирование и обработка сигналов с использованием 
современных высокоэффективных алгоритмов;
• автоматический непрерывный функциональный контроль всех 
устройств радиолокатора с идентификацией отказавшего элемента замены;
• автоматизированная процедура перевода РЛС из походного 
положения в боевое и обратно;
• вся аппаратура РЛС, включая средства автономного электропитания, 
размещается на одном самоходном шасси высокой проходимости.
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